Wazina informacja

Przed pierwszym uzyciem nalezy uwaznie przeczyta¢ skrocong instrukcje
obstugi aplikacji Helmsman (wiecej informacji dostepnych jest w
instrukcji online z poziomu aplikacji) oraz instrukcje silnika .

Bezpieczenstwo i odpowiedzialnos¢ HEI_ MSMAN

Zachowaé szczegdlng ostroznosé i bezpieczenstwo podczas uzytkowania SYSTEM NAWIGAUJI

urzadzenia. System nawigacyjny Helmsman zapewnia zaawansowane
funkcje zwiekszajace kontrole, ale nalezy zwraca¢ uwage na unikanie
potencjalnych zagrozen. Zachowacé petng gotowosé, aby przetaczyé sie na
reczng kontrole w razie wystgpienia niebezpieczenstwa. Nie ponosimy

odpowiedzialnosci za niebezpieczenstwo i szkody spowodowane [=] '_ Wi [u]
niewydajnoscig oraz niewtfasciwym uzywaniem telefonu komorkowego. T
Zaleca sie najpierw nauke korzystania z systemu nawigacyjnego > =
Helmsman z silnikiem w obszarze wolnym od zagrozen i przeszkdd. = :

..E' r . :

Wsparcie techniczne

[cagige ]
" Google Play

W przypadku uwag 1 sugerstii prosze skontaktowac si¢ z producentem:

Aplikacja Helmsman -> Ustawienia ->Help -> Customer Service
Skrdcona instrukcja obstugi

Przed pierwszym uzyciem nalezy przeczyta¢ instrukcje
obstugi silnika

lub dystrybutorem silnika.
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@ Przygotowanie

Podtagczy¢ baterie do silnika, poczeka¢ 10 sekund na zainicjowanie
systemu zanim silnik zostanie uruchomiony.

ah

Potaczenie GPS

Jezeli silnik zostanie za wcze$nie uruchomiony moze to mie¢
wptyw na doktadnos¢ nawigacji.

Silnik  powinien by¢ uzywany na
otwartej przestrzeni i przy dobrych
warunkach pogodowych w przeciwnym P
wypadku moze byé problem z )
lokalizacjg. Silnik automatycznie szuka 4
sygnatu GPS, dioda GPS jest wtgczona. \ ‘
Jezeli silnik nie wykrywa sygnatu GPS piogaces "o
przez dtuiszy czas nalezy podigczyé ’
baterie od nowa.

Dioda Wi-Fi

Reset hasta potfaczenia

Parowanie pilota bezprzewodowego z silnikiem i telefonem
1. Wcisng¢ przycisk "ON" na pilocie. Poczeka¢ kilka sekund az dioda Wi-Fi
na silniku sie wtaczy. Pofgczenie jest aktywne.

Dioda

Niebieska dioda miga Szukanie potgczenia

Niebieska dioda swieci Potgczenie ustanowione

Czerwona dioda miga Pilot wysyta sygnat

Czerwona dioda s$wieci Niski stan baterii pilota.

Nalezy natadowac.

3 Nalezy upewnic¢ sie, ze telefon ma potaczenie z Internetem
(transfer danych wiaczony), wtgczong funkcje Bluetooth i Wi-Fi

2. Zblizy¢ telefon do pilota bezprzewodowego i wcisng¢ ikone
ktéra znajduje sie w prawym gornym rogu aplikacji moblinej
Helmsman.
3. Wybra¢ w ustawieniach Bluetooth urzadzenie o
nazwie HM_XXXX w celu ustanowienia potgczenia
pomiedzy telefonem a pilotem. Jezeli potaczenie sie
powiedzie, obok pojawi sie napis
"Potgczono"/"Connected".

- Jezeli nie mozna odnalei¢ urzadzenia o

/I .i nazwie HM_XXXX, nalezy ponownie

uruchomic pilot.
4. Nastepnie nalezy wcisng¢ jeszcze raz na
urzgdzenie o nazwie HM_XXXX, pokaze sie okno
ustawiend urzadzenia. Wcisng¢ "Search trolling
motor". & tome

5. W kolejnym oknie z nazwg potgczenia Wi-Fi
HSW_XXXXx, wcisngé na tg nazwe w celu uzyskania
potgczenia Wi-Fi z silnikiem.
potaczenia: 0123456789 i zatwierdzi¢ OK. Urzadzenie
bedzie taczyto sie z silnikiem. Po poprawnym potaczeniu
5. Na pilocie powinna zapali¢ sie niebieska dioda. Teraz mozna uzywaé
aplikacji Helmsman.

(— Remote Control

My Devices

& HM_A94D

@  Primarydevice

@ Searchtrolling motor

hasto

R Nalezy  wpisad domysine
pokaze sie komunikat QEEUUEEESIEEEES

ah

Miedzy telefonem a pilotem bezprzewodowym utworzone jest
potaczenie. Pilot dziata na zasadzie przewodnika sygnatu. Musi
znajdowac sie blisko naszego telefonu aby potaczenie byto caty
czas aktywne, co daje nam mozliwos¢ korzystania z aplikacji.



Ustawianie wilasnego hasta Wi-Fi Kalibracja silnika

Aplikacja  umozliwia  ustawienie A Nalezy najpierw skalibrowaé kompas w telefonie/tablecie!!!
wtasnego hasta Wi-Fi do potaczenia Nastepnie skalibrowa¢ silnik przed pierwszym uzyciem.
pilota i silnika. Zabezpiecza to Podczas catej operacji nalezy unika¢ zaktécen magnetycznych.
dostep innych oséb do naszego

Helmsman (O

SIInIka' ., X E Diagnasiic/ . .. X . 4 . i
Aby ustawi¢ nowe hasto nalezy Poprawny schemat kalibracji przedstawia grafika po HL‘EE"E'E_L?L[\““D"
wcisng¢  w  aplikacji  przycisk [_& Wi-Fi Password prawej stronie. 11N
ustawieniaE wybrac opcje "Setting" a nastepnie "Wi-Fi Password". 1. Obracajac sie z telefonem ustawi¢ kierunek | ||
Nastepnie trzeba wpisaé witasne hasto i wcisngé¢ "OK". Po zmianie hasta potnocny (N); I\ ) |
nalezy ponownie uruchomic silnik i pilot bezprzewodowy. 2. Telefon trzyma¢ w odlegtosci co najmniej 0.5 K;Lj'z’

metra od silnika.; Ao Chiissin
Ustawienia aplikacji Helmsman 3. Nastepnie ustawic silnik w pozycji pokazanej na

rysunku.;

W menu ustawien znajdujg sie nastepujace ikony:
4. Nalezy wcisnac przycisk menu E ioi

Helmsman @ % bmia

@Korekta odchylenia wspoéfrzednych (witaczenie tej funkcji dotyczy 4 . Compass|Direction
tylko rejonu Chin) 5. Wybrac "Setting";
6. Nastepnie "Heading Calibration";

{3 vibration - S

= /9 Dostep online do najnowszych wersji instrukgji.

=/

€Q}W’faczenie/wy’faczenie wibracji podczas korzystania z aplikacji

Wybér trybu nawigacji. Standard mode lub Accurate mode.
Pierwszy tryb stabilizuje wyznaczong trase. Drugi tryb poprawia

L. . [.  Heading Calibration
doktadnos$¢ zeglowania.

¢ Navi Mode
WJeieli funkcja jest wigczona, aplikacja wysyta do producenta 7. Wecisnaé "Start";
informacje ktére pozwalajg ulepszac aplikacje. 8. Podczas kalibracji silnik bedzie obracat sie automatycznie;
9. Kiedy kalibracja bedzie zakonczona aplikacja wyswietli
.:.Lista urzadzen potaczonych z telefonem. odpowiedni komunikat.



@Podstawowe funkcje aplikacji

Za pomocg aplikacji z telefonu mozna sterowac silnikiem. Interfejs jest
czytelny i intuicyjny.

Menu Helmsman g Potaczenie z silnikiem

Opcje widoku mapy Sie¢ Helmsman

Nagrywanie trasy
é Tempomat
Wyznaczanie trasy —@ Q; Funkcje zaawansowane

Nawigacja

\ Zakotwiczenie

Poziom sygnatu GPS

Kasowanie trasy — |||

Poziom sygnatu Wi-Fi

Start/Stop silnika

=" Panel sterowania
Dwukrotne naci$nigcie

Predkos¢ Poziom natadowania baterii

Sterowanie predkoscig géra/do6t
Sterowanie kierunkiem lewo/prawo

Kompas

Kontrola manualna

Podwdjne wcisniecie powoduje

Kontrola predkosci

N

wiaczenie/wytaczenie silnika

Dtuisze przytrzymanie joysticka w
gornej pozycji aktywuje
maksymalng predkos¢ silnika.
Funkcja moze by¢ aktywowana
tylko gdy silnik jest wtaczony.

1Y

W sytuacji awaryjnej, wcisniecie na telefonie przycisku
powrotu do ekranu gtéwnego spowoduje wytgczenie aplikacji
Helmsman i natychmiastowe wytaczenie silnika.



Trasy
Aplikacja umozliwia wyznaczanie wtasnej —
trasy. Aby uruchmic¢ funkcje nalezy wcisng¢ [F2 I Q
przycisk @ na ekranie gtéwnym aplikacji.

Helmsman

Wociskajgc na ekranie gtéwnym przycisk 0
Local route mozna uzyskaé dostep do nastepujacych funkcji:

Aby dodaé nowg trase nalezy wcisngé
przycisk Nalezy przytrzymaé na mapie
w wybranym miejscu aby dodaé¢ punkt na
trasie. Punkty trasy mozna edytowac
weciskajgc na ich ikone o Przytrzymujac
dtuzej punkt trasy mozna go przesuwac po
mapie.
- Punkty trasy najlepiej wyznacza¢ w
/' .i odlegtosci do 2km od siebie, wieksza
odlegto$¢ moie m.in. spowodowaé
niedoktadno$¢ nawigacji. i 0 - Wszystkie zaawansowane funkcje sa dostepne tylko jezeli
' . funkcja GPS w telefonie jest wigczona. Doktadnos¢ nawigacji
zalezy od mocy sygnatu GPS.

° Nagrywanie trasy
© Tempomat ® .+
9 Nawigacja

Zakotwiczenie

\\‘k Zapis nowej trasy na liste tras

” Nagrywanie tras RET
[ Weczytanie trasy do  silnika i Relers o downiosd '
rozpoczecie nawigacji automatycznej — m]
! °Start nagrywania ° . 5
Funkcja odwrdcenia punktéw trasy \ o
. Stop nagrywania
f"_@} Usuwanie wybranego punktu trasy Wprowadzone trasy mozna nagrywac recznie aby \
N moc je wykorzystaé podczas kolejnej podrézy. | = @l 0w
Kiedy funkcja nagrywania jest aktywna, silnik r\ LA
e Powrdt do poprzedniego ekranu 21°6597010F automatycznie zapamietuje recznie wprowadzong trase.

53°728046'N

Jezeli funkcja nagrywania trasy zostanie przerwana nalezy wcisng¢ @
]ﬁ Zmiana widoku mapy (zwykta lub satelita) nastepnie przeciggnac te ikone na liste tras aby pobrac trase z silnika.



®
® Wocisna¢ aby aktywowa¢ © \Wcisna¢ aby dezaktywowaé Wcisna¢ aby aktywowaé lub dtugo
przytrzymac joyctick w dolnej pozycji
Sterowanie rejsem zapewnia efektywne Zzeglowanie w prostej linii z
ustalong predkoscia.

®

© Wecisnac aby dezaktywowac
Przed skorzystaniem z funkcji temopatu nalezy uruchomi¢ silnik i ustawié

porzgdang predkosé.

> W trybie tempomatu mozna sterowac recznie, aby unikngé _
f E niebezpieczenstwa i dostosowac kierunek rejsu, ale predkos¢ A
silnika nie moze by¢ zmieniona. Kiedy tryb zakotwiczenia jest aktywny, silnik bedzie utrzymywat jednostke
ptywajaca w aktualnej pozycji.

i W trybie kotwicy, silnik steruje todziag automatycznie oraz
Wcisnaé aby ® Wcisna¢ aby o Wcisna¢ aby dostosowuje predkos¢ do przeptywu wody. Nie mozna recznie
aktywowac " dezaktywowac skasowac trase sterowac predkoscia i silnikiem.

Przed aktywacjg funkcji nawigacji trzeba najpierw wybra¢ trase (z listy
zapisanych lub nagranych tras).
®

Kiedy wcisniety zostanie przycisk @ podczas nawigacji, silnik przejdziew Tg unikalne miejsce gdzie mozna dzieli¢ sie swoimi
tryb manualnego sterowania, wyznaczona trasa zostanie zachowana. trasami, miejscami zakotwiczenia i odkryé nowych
Weiéniecie przycisku @ spowoduije, ze silnik napierw bedzie ptynat do  znajomych. Moina tutaj zostawi¢ komentarz dla
najblizszego wyznaczonego punktu trasy kontynuujac nawigacje. tych, ktdrzy pobierajg wszystkie funkcjonalne trasy z -
Mozna usungc instniejgca trasg z mapy wciskajac przycisk il sieci. Sie¢ Helmsman zaprasza wszystkich do

wspotpracy i budowania lepszej sieci. o

HELMSMAN

OR

A Kiedy nawigacja jest aktywna moina zmienia¢ predkos¢ i
kierunek ptyniecia. T
A Jezeli silnik doptynie do ostatniego punktu trasy,
automatycznie zakotwiczy w wyznaczonym punkcie.




